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文本框
软赢SoftServo致力于用软件改变运动控制。自1998年“软件运动控制”技术在MIT诞生以来，SoftServo一直深耕于自动化和智能制造领域，使用世界最前沿的软件控制算法和技术，帮助越来越多的智能制造设备公司摆脱专用芯片和硬件的制约，提升机器的控制性能和性价比。

“软件运动控制”使用通用PC和高级软件算法，不光可以节省控制硬件，还可以紧跟时代发展和工艺需求，快速根据需求开发新的控制功能，快速更新，保持领先。有开发能力的客户甚至可以开发自己的“实时算法”和子模块，实现最新的控制技术和自有知识产权的结合。

软赢SoftServo在中国、美国、日本和韩国拥有强大的研发队伍和设立了研发中心，与众多的中国智能设备厂商展开合作开发，共同整合世界前沿的自动化资源。
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PLC/专用控制器
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总线控制
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功能模块
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Event 
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AdvancedMotion
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包含运动功能
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WMX3系统引擎（如初始化、结束、总线通讯等）
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   Basic

（简单插补）
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Professional

（连续轨迹）
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   Premium

（自定义轨迹）
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基础运动指令（如回零、IO控制、轴点到点运动、各种插

补运动、同步控制等）
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对WMX3系统、API和轴指令和状态进行实时记录和采样
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由系统引擎控制进行各种运动事件的实时触发
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各种连续轨迹控制，如样条、前瞻、路径插补和电子凸轮等
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螺距误差补偿、反向间隙补偿和2D平面误差补偿
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打字机
在系统缓冲区设置各种API函数并执行实时操作，也可以设

置条件跳转
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用户自定义轨迹的周期性指令缓冲区
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用户自定义共享内存区
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*1：RTX2016为32位版本，RTX6430为64位版本
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举例：1020011121 表示

         Professional版本，32个轴，6430版RTX无TCP，1个实时核， EtherCAT引擎，

         2个四轴机器人，1个六轴机器人的WMX3软件
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工控PC
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插片式/一体式总线IO模块
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总线伺服/总线步进
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PCB安装总线IO模块
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直线电机/丝杆模组/DD平台
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Stripping
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CVD
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Dicing
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视觉或激光检测/对位系统
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搬运、各种自动化设备辅助轴
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文本框
*⒈WMX3-WIN分为正式版和评估版。评估版不需要license授权，但是总线通讯会每小时自动断开并给出警报。

    评估版最大可控制64轴,可到我司网站下载最新评估版软件

*⒉多轴同动指多轴同时启动同时停止，路径中不进行插补。

*⒊软实时
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功能比较
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硬件要求
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控制轴数
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控制模式
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轴控制
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IO控制
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控制周期
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状态获取
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应用
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128轴
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CSP/CSV/CST/PP/PV/TQ/HM
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单轴运动/多轴插补/轨迹控制/用户自定

义指令
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WMX3
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对CPU和内存要求高，网卡型号需指定
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不限
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0.125ms-8ms
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0.125ms-8ms
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各种自动化设备控制
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WMX3-WIN  *1
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要求低，网卡不限
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128轴
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PP/PV/TQ/HM
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单轴运动/多轴同动   *2
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不限
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--
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1ms-8ms    *3 
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点到点、多轴同动，对实时性没有很高

要求的自动化设备
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Shenzhen Softwin Technologies Co., Ltd.

1/0) SHTEL
0755-23014490
E-mail info@softwin.cc

http://www.softwin.cc

API

Soft Servo Systems, Inc.
http://www.softservo.com

Soft Motions & Robotics Co., Ltd.
https://www.soft-motion.com
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